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STRUCTIVE DECISIONS

Servopohon vzduchovych klapek 4Nm
2/3 bodové oviladani

Tabulka vybéru modeli

Todcivy Doba
moment prestaveéni
4 Nm 35sec

Plocha
klapky

do 0.8 m2

Spole¢nost LUFBERG predstavuje servopohony s tocivym
momentem 4 Nm pro pouziti v systémech topeni, ventilace a
chlazeni.

Vysoce kvalitni servopohony série DAO04N jsou urceny pro
ovladani vzduchovych klapek malych a stfednich rozmérd, také
pro vodni ventily (s pouzitim specidlnich adapterd)

Diky jejich velmi malému rozméru a dimysiné konstrukci
mohou byt vyuzity také v aplikacich, kde jsou jen velmi
omezené moznosti pro montaz v disledku nedostatku mista.

Prednosti a vyhody:

2

2 nebo 3 bodové ovladani

Nezavisla doba otevieni na zatézi

Moznost paralelniho pfipojeni az 5 pohonl najednou
Zajisténi hridele Sroubem

Jednoduchd montaz diky universalnimu adaptéru pro:
- Kruhové ty¢e v primérem od 6 do 16 mm;

- Ctyrhranné tyée s primérem od 8 do 12 mm.
Velmi tichy chod

Vybér strany otaceni

Mechanické zajisténi uhlu otocleni

Vystup z ozubeni pomoci spinace na téle pohonu
Mozné dva pomocné spinace

Nizka energeticka naroc¢nost v konecné poloze
Vybaveno zardzkou zaji$tujici nezadouci prevraceni téla
servopohonu

Napéti Pomocné spinace Model
ne DAO4N24
4V AC/DC 2 SPDT* DA04N24S
230V AC ne DAO4N220
2 SPDT* DA04N220S

*SPDT (Single-Pole Double-Throw) - monopolarni skupina pfepinacich kontaktd

Rozmeéry a pFipojovaci rozméry v mm

161,5 120

*
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CONSTRUCTIVE DECISIONS

Schéma zapojeni Technické specifikace

Model
2 body 3 bodv v.
~ Tocivy moment
Plocha klapky
m m Doba prestavéni
2 3 i m & Napéti
| |_ J Frekvence

Potfebny vykon:

- otaceni:

- krajni poloha:
1~ AC28VE10% | - Vypoctovy vykon
— 4 DC24V£10%  — + Hmotnost
N L1 AC230V:10% N L1 Hluk (pfi praci), 1m

Paralelni zapojeni Uhel otogent

Hrani¢ni Uhly otoéeni
Nastaveni Uhlu otoceni
Signal ovladani
Sy Signal zpétné vazby
> Pfipojovaci kabel
> Potfebné napéti pomocnych
spinacd
Zivotnost
Stupen ochrany
Trida ochrany
Venkovni teplota

1 2 3 1 2 3
|

\
AY

\
A}

Max 5

LY
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Vhodna vihkost

Teplota skladovani
Normy

Zplsob montaze

3(1,5)A 230V
Pohon v poloze 0°

DAO4N24
4 Nm
do 0.8 m2
35 sec
24V AC/DC
50/60 Hz

2.5W
0.85 W
4.1 VA
1.0 kg
<45 dB(A)
0~90°
(93° mechanicky)
0°~30° a 90°~60°
5°~85° (5° krok)
2-3 polohové
ne
1m

3 (1.5)A/230V

60000 cykll
IP54
III
-30~+50 °C
5~95%,
Bez kondenzace
-40~+70 °C

CE, ISO9000, GOST

nespecifikovan

DAO04N220
4 Nm
do 0.8 m2
35 sec
230V AC
50/60 Hz

4.1 W
3.0 W
5.0 VA
1.0 kg
<45 dB(A)
0~90°
(93° mechanicky)
0°~30° a 90°~60°
5°~85° (5° krok)
2-3 polohové
ne
1m

3 (1.5)A/230V

60000 cykll
IP54
II
-30~+50 °C
5~95%,
Bez kondenzace
-40~+70 °C
CE, 1IS09000,
GOST
nespecifikovan

e PFi vypoctu toCivého momentu je potfeba brat zfetel na technické
informace vyrobce vzduchové klapky, zejména napéti, typ a misto
montdaze, technické podminky proudiciho vzduchu.

e Servopohon je dovoleno namontovat a pouzivat pouze pfi spinéni

podminek napéti daného vyrobcem dle prislusné tabulky.
e Servopohon je dovoleno namontovat a pouZivat pouze tam, kde
jsou splnény podminky prislusné tfidy ochrany dané vyrobcem.

Regulace pomocnych spinacii a zména polohy otaceni

Uhle indikace polohy je mozné ménit dle potfeby za pomoci
spinatiaab
Tovarni nastaveni:
Spina¢ a na 10° Spina¢ b na 80°

Smér otaceni mdze byt zmé&né&n za pomoci konektoru J1
Tovarni nastaveni otaceni:

- Proti chodu hodinovych rucicek.

Regulace ohraniceni uhlu otoceni

Pracovni rozsah ota¢eni 90° miZe byt zmenden na 30° a to
v . v o
kazdou koncovou polohou za pomoci sroubu 1 a 2.
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CONSTRUCTIVE DECISIONS

Servopohon vzduchovych klapek 4Nm
Proporcionalni oviladani

Spolecnost LUFBERG predstavuje servopohony s tocivym
momentem 4 Nm pro pouziti v systémech topeni, ventilace a
chlazeni.

Vysoce kvalitni servopohony série DAO04N jsou urceny pro
ovladani vzduchovych klapek malych a stiednich rozmérd, také
pro vodni ventily (s pouZitim specialnich adaptert)

Diky jejich velmi malému rozméru a ddmyslné konstrukci mohou byt
vyuzity také v aplikacich, kde jsou jen velmi omezené moznosti pro

montaZ v dUsledku nedostatku mista.
Prednosti a vyhody:

Proporcialni ovladani signdlem 0-10V nebo 4-20mA
Nezavisla doba otevieni na zatézi

Moznost paralelniho pfipojeni az 5 pohond najednou (pro 0-10V)
Signal zpétného spojeni

Zajisténi hridele Sroubem

Jednoduchd montaz diky universalnimu adaptéru pro:
- Kruhové tyée v primérem od 6 do 16 mm);

- Ctyrhranné tyce s primérem od 8 do 12 mm.
Velmi tichy chod

Vybér sméru otaceni prepinacem na téle pohonu
Mechanické zajisténi Ghlu otoceni

Vystup z ozubeni pomoci spinace na téle pohonu
Mozné dva pomocné spinace

Nizka energetickd naro¢nost v konec¢né poloze

Tabulka vybéru modeld

Todivy Doba Plocha
moment piestavéni klapky
4 Nm 25-35sec do 0.8m?2

Rozméry a pFipojovaci rozméry v mm

b

161,5 120

Vybaveno zardzkou zajistujici nezddouci prevraceni téla
servopohonu
S'?"?I . Napéti Pomocné spinace Model
ovladani
0-10V DAO4N24P
24V ne
AC/DC
4-20mA DAO4N241
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CONSTRUCTIVE DECISIONS

Schéma zapojeni Technické specifikace

Model DAO4N24P DAO04N241
1 L - 4 Plocha klapky do 0.8 m2 do 0.8 m2
T T T l Doba prestavéni 25-35 sec 25-35 sec
Napéti 24V AC/DC 24V AC/DC
_~ +10% Y1 U
+ A28V 10% Frekvence 50/60 Hz 50/60 Hz
- +  DC230V+10% = —
Potrebny vykon:
DCO0...10V / 4..20mAV + 10% o | - otaceni: 2.5 W 2.5 W
DCO0...10V ik _ "
> - krajni poloha: 0.85 W 0.85 W
Vstupni odpor Ri > 100 kQ Vy'lpoétov{/ V\’/kon 4.1 VA 4.1 VA
Odpor napéti> S0k0 Hmotnost 1.0 kg 1.0 kg
Hluk (pfi praci), 1m <45 dB(A) <45 dB(A)
0~90° 0~90°

Paralelni zapojeni Uhel otoceni (939° mechanicky) (93° mechanicky)

0°~30° a 90°~60° 0°~30° a 90°~60°
5°~85¢° (5° krok) 5°~85° (5° krok)

Pozor: Paralelni zapojeni pro 4-20mA neni Hrani¢ni Uhly otoceni

Nastaveni Uhlu otoceni

moinéé E E

Signal ovladani 0...10V DC 4-20mA
1 2 Vedlejsi 3 4 Signal zpétné vazby 0...10v DC 0...10v DC
Pripojovaci kabel 1m 1m
D ~J Zivotnost 60000 cykld 60000 cykId
1 2 Hiani 3 a Stupen ochrany 1P54 1P54
T T T oC Omfov Trida ochrany 11 II
L ~AC 24V v1 o x e . o .
- +DC 24V DCO..10V Zpusob montaze nespecifikovan nespecifikovan

AZ pro 5 servopohont

Odpojeni od plynulého oviladani

Normy

Venkovni teplota
Teplota skladovani

Vhodna vihkost

CE a IS09000,
GOST

-30~+50 °C
-40~+70 °C
5~95%,
Bez kondenzace

CE a IS09000,
GOST
-30~+50 °C
-40~+70 °C
5~95%,
Bez kondenzace

DC230V Ty

AC 24V 0..10V DC
1 = 2aBAC v e Pri vypocltu todivého momentu je potfeba brat zfetel na technické
- + 24BDC 0..10B DC informace vyrobce vzduchové klapky, zejména napéti, typ a misto

montaze, technické podminky proudiciho vzduchu.

e Servopohon je dovoleno namontovat a pouZzivat pouze pfi splnéni
podminek napéti daného vyrobcem dle prislusné tabulky.

e Servopohon je dovoleno namontovat a pouzivat pouze tam, kde jsou
splnény podminky pfislusné tfidy ochrany dané vyrobcem

Poloha spinace:

1 = signdl ovladani 10 V

2 = signal ovladnani 0 V

3 = operace automatického ovladani

Zména sméru otaceni Regulace ohraniceni uhlu otoceni

Pracovni rozsah ota¢eni 90° mdzZe byt zmensen na 30° a to

Smér otaceni mize byt zménén pomoci konektoru J1
kazdou koncovou polohou za pomoci $roubl 1 a 2.

Tovarni nastaveni sméru otaceni:
- po sméru chodu hodinovych rucicek

R = vychozi nastaveni

s0° h__ 0° Sroub 1

J1 @
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